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INSTITUTUL DE CERCETRRE SI PROIECTARE
PENTRU INDUSTRIA ELECTROTEHNICA

din Bucuresti. Bd, T. Vladimirescu 45, telefon 16.41.40—16.41.48

Haysno-Accaeqosarenscentf n TIpoesTHpoBOSRKI WHHeTHTYT nO BONpPOCAM
9I(eETPONPOMBIILIOHHOCTH : :

Electrical Engineering and Research Institute
Forschungs-und Projektierungsinstitut fir die Elektroindustrie

Institut de Recherches“er Projets pour Findustrie Electrotechnique

AIJTOMATI%
FiecrronicA

Vol. 9 (1965), nr. 5 (septembrie-octombrie), p. 201—248

CUPRINS

(7 681.14-523.8
Bocu, M., Farxas, Gin si Rosaan, M. ;
Dispozitival automat de comandi al masinii DACICC— 1,
Automatica si Electronica 9, ur, 5, sept — oct 1965, p. 201 —202

Se prezintd o deseriere succinla a péartii centrale a ealcu-
latorului clectronic cifric construit la Institutvl de caleul
din Cluj.
(7 681.14-501.222 ; (21.318.2
Azzora, B. st Jundsz, J.:
Memoria pe (tambur construita Ia Institutul de ealeul din Cluj.
Automaticn 51 Electronica 9, nr, 5, gept -oct 1865, p, 202 -204

Se expune pe seurt functionarea si caracteristicile memorie
pe tambur pentru caleulatorul electronic cifric DACICEG-1

(7 081.14-501.222 ; 621.318.2
Farkas, GH.:
Memoria cu inele de feritia a masinii DACICC—1.
Auntomatica si Electronica 9, nr. 5, sept — oct 1963, p. 204 —207

Se aratd realizavea praclici a unei memorii cu inele de
ferita de Lipul cu coincidentd de curenl, avind 1 024 de celule
§i ciclul de functionare de 17 ps.

CZ 681.142 ; 512.0
DaMsker, D, :
Metodd de sintezdi a sistemelor secventiale programahilia la
ealenlatoare electronice numerice.
Automatica si Llectronica 9, nr. 3, sept — oct 1965, p. 207 —-211

Este dala o metodi de sinlezd a sistemelor secventiale
cu un numdr mare de variabile, meloda care comportd mai
puline operatii deeit metoda implicantilor si care permite
totodati o programare simpli la un calculator cilric.

CZ 621,317.788.082,742
Racoveanu, N., Dumrrrescu, I. 81 TERTISCO, M. !
Dinamometru c¢u afisare nmnerici pentru sondele in pompaj
de adineime.
Automatica si Electronica 9, nr, 5, sepb — oct 1965, p, 212 217

Se prezinti un dinagraf electronic echipatl cu traductoare
de freecventa biparamelrice, realizat in cadrul Tnstitutului
de petrol, gaze si geologie.
CZ 621.376.53
ComAnESscu, V., :
Diseriminatoare cu sensibilitate marvita,
Automatica si Electronica 9, nr. 5, sept — oct 1965, p. 218 —221
CZ 621—523.8
WemngicH, G., Lanpau, I D, MrHALESCU, I, CONSTANTI-
NEscu, M, si Gavir, Sr.:
Sistemul de rveglare unifieat, tranzistorizat, pentru proecese
dinamice rapide — UNIDIN.
Automatica si Electronica 9, nr. 5, sept — oct 1965, p. 221 —228
CZ 621.375.2 ; 621.376.5
Poenaru, D. si Vincov, N.:
Caseoda si cascoda eu sareini ,,hootstrap™ in regim tranzitoriu
Automatica si Electronica 9, nr. 5, sept — oct 1965, p, 228—233
CZ 621—503.5.003
ToNEscu, Vi.:
Consideragii privind optimizarea in Iunetie de rapiditate a

condueerii automate.
Automatica i Electronica 9, nr, 5, sept — act 1965, p. 234—238

NOTA

07 621.382,3,024.001.11

CsEmveENY, S. si BuLucea, C.:

Observatii asupra definitiei unoy parameiri de eurent eontinuu
la tranzistor.

Automatica si Electronica 9, nr. 5, sept — och 1865, p. 288 —-240
ACTUALITATI 240 —243 RECENZIT 244 —246
DOCUMENTARE 247 CRONICA 248
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Ing. M, BOCU, ing. GH. FARKAS si M. ROSMAN

nr. 5, septembrie-octombrie

Buecuresti, 1965

~ Dispozitivul automat de comandd al masinii DACICC— 1*

Dispozitivul antomat de comandi (DAC) pe
care-l prezentidm coordoneazi activitatea maginii
~ electronice de calcul DACICC-1, constriiitd la
Ingtitutul de caleul din Cluj. Calculatornl este
~ de tip serie, cu virguld fixd gi cu o adresi.

Dispozitivul de comand#d (fig. 1) este cons-
truit sub forma unei refele de circuite SI cu
tranzistoare, care sint alese congecutiv de linia
corespunzatoare operatiei care se executd. Cir-
cuitele SI sint plasate in nodurile retelei formate
- de liniile codului de operatii si coloanele dis-
~ tribuitorului de impulsuri DI-1. ‘

Generatorul pilot al dispozitivului automat
de comandd di impulsurile de tact de durati

3 ps, cu frecventa de repetifie de 100 kHz, .

care sint distribuite apoi la bornele
de comandi. Se prezintd mai jos
principalele pirti ale dispozitivu-
i :

1. Distribuitorul de impulsuri
DI-1 se compune din : un numi-
rator cu patru ordine, legat la un
descifrator cu diode cu 16 iegiri,
ale ecdrui niveluri merg la amplifi-
catoarele de iegire. Amplificatoa-
rele de iegire sint portate de céitre
generatorul pilot, la iegirea lor  —
aparind impulsuri pe timpul im-
pulsurilor generatorului §i cores-
punziator pozitiei numéirdtorului. .|
Fiecare impuls de numirare apli-
cat la intrarea numératorului pro- B
voaed aparifia impulsurilor pe po- _‘
zifia urméitoare a lui DI-1, im-
pulsul de gtergere al numéritornlui
determinind alegerea primei coloa-

‘ne a lui DI-1, Pentru a se putea realiza salturi
de la o linie la alta a Iui DI-I, numiritorul
are un registru de cod in care se inscrie codul
liniei unde se doregte saltul. La gtergerea regi-

| Descifrotor

* Lucrare elaborati la Institutul de calcul — Cluj .

J

strului, codul din el trece in numdritor, deter-
minind alegerea coloanei dorite (bineinteles,
in prealabil numiritorul trebuie si fie gters).
Pentru o functionare corectd toate aceste co-
menzi (semnal de numdirare, gtergere, inscriere
de cod ete.) trebuie si se dea in intervalul
dintre doud impulsuri ale generatorului.

2. Descifratorul codului de operatii. Codul
operalfiei se transmife prin porti la registrul
codului de operatii format din cinci ordine cu
circuite basculante bistabile, care alimenteazi
un ‘descifrator cu diode cu 32 de iegiri, urmat de
amplificatoare penfru a putea comanda la
nivelul de putere cerut. Astfel, fiecirui cod ii
corespunde o linie de operatie (iesire de ampli-
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Fig. 1

ficator); wunele operafii mai complicate (de
exemplu, inmulfirea) folosesc doui linii, trecerea
de la prima la a doua linie ficindu-se de ciitre
operafia insigi. '

3. Matricea de operatii e compusd din cir-
cuite SI cu tranzistoare care sint comandate
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pe bazi de citre amplificatoarele codului de
operafii, iar pe emiteri de ciitre coloanele lui
DI-1. In felul acesta, intr-un anumit moment
nu apar impulsuri decit la iegirea unuia dintre
circuitele SI din matrice.

4. Numiritorul de comenzi cu circuitele
pentru inscrierea adreselor in memorie §1 regis-
trul de comenzi pentru pastrarea celei de-a
doua jumititi a cuvintului.

5. Matricea de microoperatii. Cuprinde dis-
tribuitorul de impulsuri DI-2 cn patru coloane,
amplificatoarele pentru liniile de comands §i
matricea propriu-zisi, cum §i un numiritor
pentru semnalele de deplasare ale registrelor,

Functionarea dispozitivului se bazeazs pe
prinecipiunl microoperatiilor, prin a ciror imbi-
nare se realizeazi diferitele comenzi ale maginii.
Deoarece magina este de tip serie, aproape
toate operatiile care necesiti deplagiri ale unor
numere in registrele dispozitivului aritmetic
intrd in categoria microoperatiilor. De exemplu,
adunarea a doud numere aflate in registrele 12,
§i B, din dispozitivul aritmetic §i trecerea sumei
in R, constituie o microoperatie. Magina dis-
pune 29 de microoperatii cu ajutorul ecirora
se realizeazi diferitele microoperatii, respectiv
comenzile maginii. Aplicarea acestui sistem g
fost dictatd atit de considerente economice,
cit si de dorinta de a se da posibilitatea unei
dezvoltiri ulterioare a maginii in sensul crefrvii
unor noi eomenzi, cum si a unei perfectioniri
a sistemului de comenzi in vederea automati-
zarii programirii. '

In functionaren maginii, fiecare operatie este
Precedata de citre operatia numiti terminator,

care are codul 00 §i care are rolul de g inserig
codul operatiei §i de a pregiti functionares el
Deoarece intr-o celuld sint inserise dous comenzj
terminatorul are douid linii comandate de 1111’

cireuit basculant bistabil, fiecare folosind pen- .

tru interpretarea uneia dintre cele dous, comenzj
din cadrul cuvintului. Terminatorul alege ope-
ratia §i pune pe DI-1 pe pozitia 0.

Operatia aleasi di semnale la punctele cg.
mandate de pe linia 0 gi semnal de numéirare
la DI-1, ceea ce determind trecerea lui e co-
loana 7. Dacd pe coloana aleasi trebuie s3 se
execute o microoperatie, semnalele de I iegires,
respectivi comand# microoperatia carve distyi-
buie semnalele necesare, sfirgitul ei dind abig,
semnal la DI-71 pentru trecere pe coloana,
urmitoare. Uneori continuarea operatiei este
condifionatd de functionarea unui alf dispo-
zitiv al maginii (de exemplu la tipdrirea de citre
magina de seris a unei cifre), in care caz sem-
nalul pentru DI-1 se di de la semmnalul de
terminare primit de la dispozitivul respectiv.,
In felul acesta, prin parcurgerea unui anumit
numir din coloanele Iui DI-1 se dau toate sem-
nalele de comandi necesare pentru efectuarea
operatiei; ultimul semnal este intotdeauna 7T
(alegerea terminatorului).

Avantajele acestui sistem de constructie
constau in construirea extrem de simpla  a
unei operafii noi, care se poate compune din
microoperatiile existente cu ajutorul unui
numir de maximum 16 circuite SIL. Deoarece la
un moment dat nu conduce decit un ecircuit &I,
numirul de operatii posibile de congtruit pentru
magind este teoretic nelimitat,

Vol. 9 (1965) nr. b

AUTOMATICA S1 ELECTRONICA

T

[
e



