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. -_\11 l'esults of [3], $2 are true iT'"ve replace everyrvher.e 12 rvith a refle_
xlr,e Banach lattice X, andthe closure of an1, sct A lvith lv_c1 ,4, the prooi,
beiug similar-, (Note that in [B] Definition i r.,e repla"" ulro u{ ancl È rvithrv-cl ,4 and rv-c1 B) .

rf E is a linear space e'.clo''ed with a noïrn l.! rvith values in K, G
a tronempt). subset of E and x e E then Jor D¡ST (;v, G) :1¡¿¡ {1, _ Sl ,:g € GÌ ( 1(, the res'its of l3], $B are also true, the proofs being sir.iiár
rvith those given in [3].
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1. I,es nornogrammes à trauspârent orientó avec des Tarnilles d,e iignes
côtées dans un des pianes clu nomograü1111c permettent urre extensiou con-
sidérable des possibilités de représertation cles systén1es d'équations ar.ec
rln nombre assez grand cl.e r¡ariables.

Dans cette idée, en [3] on a demontré les théotèmes générais de iepré-
sentatioll cles s¡'5fþ6es à n équatio¡s avec 2n, -l 2 vartables de |a ¡o¡¡re
(1) Fr(Ít-lfzifz¡rr, hI Ezl g"¡+r', c'"2¡.¡2):Q;

,i : 7,2, , . ., rt,; tc 2 2,

ainsi que des systèmes à /¿ écluations avec 3n, f 4 variables de la Îorrne
(2) Flft," I ft,n I fr¡+",r;+", gr,z I Est I Es¡ rz,s¡+s', a.s¿++) :0 i

i, : l,'2, ....n', tL > '2

par des nolnogrammes ¿ì tlanspârcnt orierté ar.ec cles familles de lignes
côtées.

Ira formule de structure cle ces nonrogramlnes cst

(3) P'rl:l Pr; D, ll D"; P2¡.¡1â^¡'z;.rz

pour les systèmes (1), et

(4) Pr,o l:l Pi,2; D' ll D ; Pr¡t-r, 
"¿+" 

H y3'*o

pour les systènres (2).

'1, ì: r'
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- I,es fonctions qui entrent dans la cor-nposition des ces systèrries satis-font 1es conditions de ¡. c. Bnr,cr{aNo [2]^pour i"pilrãüt", t". élémentscomposants d'un nomogramme à transpai-eirt orien'té.

côté iri.#ì'Täfü'o:i,':''i"" åï;"n,ff:"ll#'i"å Í;,i:q*:à u. riãbles, oír

(5) %r,!2</i<znl4
2. Soit maintenant la classe cles systèmes d,éqnations

t,, I 8",n * gu; ou) : 0

,, -l- 8r,n * gz; øe) .-- 0

t,¿ I \sA * gr; oto) : 0,

Ce app 1a forme généra1e (1) pour n : B Þ :: 10 e vent ter Par ,rirorrrogror-rr'" ¿ transpalentorienté amill ôtées.
Ite don en ér,ir

ainsi que sa
) et (ar, ø.n),
plan fixe (æ)

. I,es familles

; (^(u) Fr(x, y; u.s) : 0

(7) (y") Ir,(*, ! ; o-") : g

(aro)Iì"(x, 1t ; a.ro) : 0

dans le pla' mobil (tc'), r.a formule dc structure correspolldentc est

(B) p,r,rl-l p",n; D, ll D

Ps.r ^(a; Pz 4 ^f i ) Ps H Tí0,
oìr

Pt,r(-fr,r, -8r,r) = (a, ar)

(9) P',n(-f",n' -8r,¿) = (c'"r, o'n)

Pu =(ou) ) Pt = @r); Pn = (or)

rá = (Yu) j yá = (yr); "rio =(Tro).

,,*_,1:t."^9_Yl"t tá, y.'r, ^río appar_tiennent, aux familles précisées et sont
ct ecots donnés ou qui rront être déternuries.
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fe nomogramme du systeme (6) (fig. 1) detcrrninc les valeuts nulnéri-
c¡ues de trois variables, étant.données les autres sept.
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3. I,e système

t)lld

Irig I

f, l .f, + lu -l fu -'0
"f'-1.f,+Í"+f,*f"-0
"f" -f fo + Ín +.fro:0

I

ì

I

peut être représenter pal t1n no1l1ogfa1xmc à tranSparent orienté avec

dcs Ja.nrillcs de droits dans 1e plan mobi.1e, d'écluations

(11) Q)o)ulfu:0; (D') ot. lal"f":0; (D'o) a1-f,o:0.

I,cs échèlles cl.es rratiables ø.u, uo et u-, du plan fixe ont pour support
d,cs droits, respectivement les axes du repère et la pr:érrière bissectrice.

I,e nomogramme correspondant (Tig. '2) à la rrême formule de struc-
truc (B) avec 1a précision que Pr,n et P, ont les coordonnées (-/r, -f")1 . 1 ".et-Jz,;.lz)
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Dans [4] on a étudié le cas ø :5, h: g, dans [5] le cas 74:8, È :. B
et ,Þ : 13 et dans [6] les systèmes cle trois équations à onze variables qui
peuvent être repreésenter par des nomogramÍres à transparent orierrté
arrec des familles de iignes côtées.

4. Exemþle

Lc sy51þtt"

I,e nomogralnlne est donc (fig. 3)

(1) 
l:' f [:\t-/ 

F

x7
( tr') Åo

ffi*,''o ^t0

Dxl

x5
UU!LLi ¡i]¿:lJ!Ài!¡l¡Lu

D

3x, - 2*, + 2f" + 4*n - 6xu - xu f 5 : 0

x, | 6x, 1- 4x" I 2xE -- 3x3 -. lO.rn - 6xn J- lB : 0

xl t 4xl * 2xE -l 2xn -f x? I 2xrx, - 2xrxn |  xrx" !
f{xrxn { 4x"x, | 2x"x, | 2xp;, - 2*, - 72x, -
- 8", - 4:vn - 6*, - xa I 10 -- 0

rtig. 3

(12)
avec 1a formuie de structure

l)'llD; (xt, xn) l:l (xr, x2);
(16) ,

1ru) H(:vu) ; (rr) H(rr) ; (øn) r(rto)

peut être écrit sous 1a forme

(13)

l@, - 2) * (x" - xt I 1) -l- (3 - 2*,)l -
- t(3 + 2x,) + (x" -l xn - 2).+01 - ru : Q

L@, - 2) i @" - xt * 1) + (1 - xòl+ 3t(3 - 2*,) +
-f (r" I xt - 2)(r'" - 3*n + 5)l -- 6ør, : 0

l@,-2)i@"-xE]-1) +01,-F l(3 l2x,)*
* (x, * xr - 2) I (x, - 4)1, - x,g:0

I]II]ITIOGIIÅPHIII

héoríc géttérate ilcs abaques à platts suþerþosés

. ìIaclrid. Iustittto 'l'ecnico cle la Consttuccion

e u ott' Fut t lttiott alglei clt t t'u gen' clíe u er schictlan c

r ch si'cht ig cr El¡ ¿ne h en ttze iclmen" \Iatltenr¿rtica

qøt'i carøcl rcs lYþcs tle
1' PP' 78
À,1àigotr.Ii systèrit.t:s d'e

uméric¡re cìe l'aPPro-
¡8).
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(t4)

On déduit donc que ce systèrre appartient à la clasee (6) pour

-ñ,2:xr-2,1ry:3) 2x,

.fs,a: xs - xt * 1; gr,¿ : fs f xE - 2

-fo: 3 -2*u, 8¡ : 0; -f, : 0; Ez : tíz - 4

fs:l-=xs, Es:x8-3rnf 5

et

lìr.:3u-u-xe:0
Fz : tt,z I u' - x3 :0
Fs -- tt, J- 3u -- 6rrn : 6


