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unde « este definit de rvelatia =, + x, = ZX. Funetiile X §i 2 sing
definite astfel :

inve — inve, COS o, 2, 2
s 0 0 & &
X=—r 2 A=—22*3 z=Tr%
tg o, COS o 2

unde inv « = tg « — o iar «, este o constanti.

Ecuatiile (1) reprezints familiile H, (#;, #,) = 0 respectiv H 2(2yy 2,) =0,
iar ecuatiile (2) reprezint familiile IT, (z,, ,) = 0 si respectiv IL, (2, 2,)= 0

Variabilele curente sint , §i ,. Parametrii 2; 8l 2, reprezintd numérul
de dinfi a primei §i respectiv a celei de-a doua robi si ian toate combina-
tiile valorilor 8, 10, 12, 16, 20, 25, 32, 40, 50, 63, 80, 100 gi 125, astfel
€a 7 < %,, lar o este unghiul de angrenare. =, si 7, sint parametrii care
ian valorile — 0,5;0; 0,55 1;1,5;2; 3; 5; 7; 10; iar P, si P, de ase-
menea sint parametri §i iau valorile : 0,3; 0,6; ...; 8,7;09.

1. Programarea caleulului eoordonatelor familiilor de curbe Hy(w, @) =0

Volumul mare de calcule (pentru caleulul coordonatelor punctelor
familiilor de curbe H,(z;, #,) = 0 si Hy(w,, @) = 0 este necesar de a
rezolva. aproximativ 9 000 de ecuatii) face ca executarea acestor calcule
sd fie practic imposibild firé o masing electronics.

Deoarece ecuatia Hy(x, x,) = 0 se obtine printr-o permutare intre
ele a variabilelor #. eu @, $i a parametrilor 2z, cu Zy, din ecuatia
H (@, %) =0, vom prezenta aici programul de ecalenl numai pentru
ecuatia Hy(xy, x,) = 0.

HEcuatia :

a— 92(1 + 4 —1——J: 0
2y 14m

reprezintd in planul (a,, 2,) familiile de curbe 1, = const. Intersectia
acestor familii de curbe cu o dreapti o — const. conduce la rezolvarea
unei ecuatii de gradul doi

T B &+ € =0, (3)
unde =

B=24z2 + 22,

BRIt ] 2 2 2
0 =1 + st oy + 2 HIN(2 +ay £ Z0) — ol i !;f:’ i
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Diseriminantul acestel ecuatii

2 2 2 t 2
22 Z2cos? oy tg?a
sin? oy + - =

)
ll i 14)2
Zy 1+

este pozitiv pentru orice valoare a Iui «. Rezultd de aici cd dreptele
o = congt. vor intersecta intotdeauna curba considerati.

Pentru a nu mari volumul ealeulelor si pentru a avea totugi suficiente
puncte necesare construirii familiilor de curbe considerate, s-a ales pentru
variatia parametrului « urmitoarea expresie

d =

3
A !/0,155 i
.i = " ¥
VZ

Pentru fiecare curbi se calculeaza coordonatele punetelor M, pentru

o )
=050 2

care o; < omax, unde
amax = 0,0000052 Z2 — 0,0014623 Z 4 0,55.
Folosind metoda operationald de programare [1], vom da urmitoarea
schemi generald a programului de caleul
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Tn aceasti schemid intervin operatorii arvitmetici A,, A; si A7,
operatorii logici V4, V,, Vi §i Vo, operatorul de readresare Fy,, operatorii
de restabilire O, si O,,, operatorul de schimbare al indicelui Sy si ope-
ratorul H,; care realizeazi oprirea calculului.

Operatorul aritmetic A, alege valoarea corespunzitoare a lui 2
pentru un cuplu dat (2, 2,) si tipiregte valoarea z,; operatorul Ag reali-
zeazd acelagl lueru pentru z, §i mai caleuleazd suma z, + 2, si valoarea
dmax, 1810 operatorul A rezolvi ecuatia (3) si tipdreste coordonatele unui
punct al curbei.

Operatorii logici v, i Y, realizeazi qén.di’giﬂe logice Py (2, < Zmax)
§1 respectiv. py (2, << Zmax), lar operatorii Vg si v, realizeazd conditiile
Ps (<< cuume) §i TESPECHV Dyg (1< Tuuns)-
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Operatorii O, si O, restabilese valoarea initiald a lui o, 4 §iz, dupi
executarea calculelor coordonatelor unui punct sau a tuturor punctelor
unei curbe, operatorul F,; realizeazi readresarea referitoare la caleulul
succesiv a coordonatelor tuturor familiilor de curbe 7 = const., adici
realizeazd trecerea la calculul coordonatelor urmitoarei familii de curbe

n = const., iar operatorul Sy realizeazi mérirea indicelui i cu o unitate

pentru pasul urmitor.

Transcrierea instructiunilor pr
face ugor si permite un bun control
mul efectiv, exceptind operatorul A; care de altfel este o pr
simpld dupd formule, fologind codul maginii CIFA-1 [2].

ogramului de pe aceastd schemi ge
al programului. Vom da aiei progra-

PROGRAMUL

001 01470 03—216

002 07003 10—040 f V1

003  01—220 02—221

004  11—220 11022

005  01—007 02-221 [ o

006 11—007 13000 2
007  01—201 11470

010 16—000 17— 000

011 01—467 03—216

012 06—013 10—016 f V3

013 01—200 11467

014  11—222 11-227 1 O,
015  10—001 13—000

016  01—200 11222} ~
017 11—2927 13—000 § “~5
020  01—022 02221

021 11—022 13—000

022  01—200 11—467

023 16 —000 17—000

024 01—470 02—467

025  11—472 043224 | 5

026  (04—226 11—471 6
027  01—472 04—472

030  04-—230 04—231

031  03—471 02 -232

032  05—215 11223

033  10—A, 13- 000

034  01—222 03— 223

035  07—036 10—011 f V8

036  01-227 02-203 | ¢

037  11—227 10—A, 9
040 01-—250 03—247

041 06046 13—000 § Y10
042 01—044 02—221

043  11—044 13-000 ¢ F,,
044  01—236 11250

045  01—200 11470 |~
046 11—467 10— 001 12
047  00—000 Hys
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Distributia celulelor memoriei este dati in tabela urmétoare :

200 =0 210 = 32 220 = 01—200 11 —467 232 = 0,055
201 = 0 211 = 40 221 = 00—001 00—000 236 — —0,5
202 = 8 212 = 50 299 =i 237 =10
203 =10 213 = 63 223 = omax 240 = 0,5
204 =12 214 = 80 224 = 0,5 241 =1
205 = 16 215 = 100 225 = 0,155 242 = 1,5
206 = 20 216 = 125 226 = 0,14623 243 =2
207 =25+« 247 = 10 227 =i 244 = 3
250 = 79 472 =z, + 7, 230 = 0,25 245 =5
471 = liber 470 = z, 231 = 0,52 246 = 7
467 = z,

2. Programarea caleulului coordonatelor familiilor de eurbe
IL (2, , @) = 0.

Familiile de eurbe II,(z,, #,) = 0 sint definite de ecuatia

(pp—2)(@a+p — p) — Pra=0. (4)

Fie p; rddicina ecuatiei (4), privitd ca ecuatie in p,. Intersectia
unei curbe a familiei cu o dreaptd « = const., conduce ca §i in eazul
precedent la rezolvarea unei ecuatii de gradul doi

@ — Ba + C =0, (5)
unde

B=242z+22),

2
0:1+i‘sin2aﬂ+zl+2m(2+zl+21)uP%_

a2
v 5 . | . 2 . 2 ’
Pi in acest caz discriminantul ecuatiei (5), d = i gin® e, -+ g%, este

pozitiv pentru orice valoare a Iui «. Rezultd deci ca si in cazul precedent
ci dreptele & — const. intersecteazii orice curbid a familiei.

Putem alege §i in acest caz acelagi pas pentru «; si a,ceeajsii functie
pentru determinarea valorii maxime a lui « pentru o curbi dati

Omax = lxmnx(z)

In mod analog vom scrie schema generald a programului de calcul
in felul urmétor :

14 4 b 1 11 e
o Wl Az_lva{_O4E,OsA“jA;v;E6,
14 4 12 10 1 11

7 1
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Schema este diferitéd de schema programului caleulului coordonatelor
familiilor de curbe H,(zj, @,) = 0, prin faptul ci apare in plus operatorul
aritmetic A; care efectueazi calculul lui «; 51 rezolvid ecuatia (4) precum
gi operatornl logic Vs care realizeazd conditia logicd pg (d, > 0). Opera-
torul logic Vv;, este acelagi i ca operatorul logic v, din schema prece-
denta numai cd de data aceasta, conditia logicd se referdi la parametrul
Py . Restul operatorilor sint aceiagi ca si in cazul precedent, bineinteles
cu alti indici. Din aceastd cauzd nu vom mai da aici programul pentru
familiile de curbe Il;(z;, @,) = 0, el fiind in general acelasi in afard de
modificirile amintite mai sus.

IMPOrPAMMUPOBAHWUE PACYETA KAYECTBEHHLIX
[IOKABATEJEN MEXAHU3MOB C 3VBUATHIMII KOJECAMU
C BBEJIEHHBIMM TIOTTPAB KAMI

PE3IOME

B crarwe paspabaTeiBaeTcA nporpamma A 9JeKTPOHHON MaIliiHbl
CIFA-1 ¢ menplo BHUHCIEHNA KAYeCTBEHHBIX IOKAasareseil, jlaBaeMpix
ceMeilcTBAMIL XaparTepucTuUecKuXx KpusBuix (1) mw (2), Bxogamux B pac-
YeT nonpaBor 3yO0uarTHX KoJec.

Ipusosnrea ofmaa ecxema BHMHedeHuil a5 ceMeHcTB  KPUBBIX
H (2, 2) =0 n I(a, @) =0, a pus cemeitcrs H, (2, @) =0
TPUBOANTCA Takse M NpOTpaMMa  Buivieidednii aasn  vamuone CIFA-1.

PROGRAMME DU CALCUL DE CERTAINS INDICES DE QUALITE
DES ENGRENAGES A ROUES DENTEES CORRIGEER

RESUME

Dans ce travail, 'auteur présente un programine, pour la machine
¢lectronique CIFA-1, en vue du calcul de certains indices de qualité,
fournis par les familles de courbes caractéristiques (1) et (2) intervenant
dans le caleul pour la correction des roues dentdes.

I1 donne le schéma général pour le calecul des familles de courbes
H, (@, ®3) = 0 et Il(2x, #) =0. BEn ce qui concerne les familles
H, (2, ) = 0, il donne en outre le programme de calcul pour la machine
CIFA-1.
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